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SUOJA-AJAT

VAIHTUMISAJAT
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A|B|C|D|[E|[F|G|H K|IL{M[N[O|P|R A|B|C|D|E|F| G| H]|Af|Af2|Af3|Bf1|Bf2|Bf3|Sf1|Sf2
<[ 1]A << | 1] A 8] 8
>|2]|B >(2|B 8
>|3]|C >[3]|C 6
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~|5]|E ~|[5]|E
<L | 6| F <L | 6| F
< | 7]|G << | 7]|G
o |8|H o (8|H
91 J 9 |Af1
10| K 10 | Af2
1] L 11 | Af3
12| M 12 |Bf1
13| N 13 |Bf2
14| O 14 | Bf3
15| P 15| Sf1
16| R 16 | Sf2
OPASTINRYHMAT
H G | |Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti
| Y Valitdn lopetus
J LL‘ | Ei lopetusta
W__ vapaa oikea > Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti)
c_ Y :: B | Estava aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava ryhma)
A 52 x D (| Salliva aloitusviive (paattyva rynméa = maéraava ryhma)
vapaa oikea Kaistamuutos 8.8.2012 SK/Traficon
’ Paivitetty 10.9.07 Rter
7 T F Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.
E F MUUT YHTEISET AJOITUKSET
Minimipunainen

—— Ajoneuvoryhma
=== Apuryhma (ajon.)
1000000000 Jalankulkijaryhma

Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s)

poistuva ajoneuvo: 10 (kaantyvat 8)
saapuva ajoneuvo: 11 (50km/h ja kadantyvat), 13 (60km/h)

Minimivihrea 2
Maksimiodotusaika
Kéaynnistysjakso 1
Kéaynnistysjakso 2
Lopetusjakso

nw n nononon

W TAMPEREEN KAUPUNKI
d§ LIIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI

Liittyméa: VT3 -Teivaala

Nro: 052
Suunn.  Traficon Piir.no. Pvm.
Tark. 2 31.1.1994

loma052.xis



OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhmaén |Vaihe- [MInimi- ja Vihrean aloitustapa Maksimiaika- Vihrean Lopetus- JLepotila
tunnus [jako maksimiajat (s) Pyynté-  |Oheispyynnét laskennan lopetustapa viive (s)
OHJ.11 JOHJ.2 [tapa kadynnistystapa
= - =
: > = = E E
g3 2 5| |5 2 Z | |e
<18 3 = = ‘€ c | |=
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< | 3] © |||l |T|lS | =L |S S|S]| 2 |€cx| 2 |€T|g 8|c.gle =
L | <= < 3 SlclclE|Ele|ELS]| B @ © E| x| = |2®F| © 232328z Slc|§
e|sl =2 |8|¢e|3 =, = s |lcs|&ls|Ec| §|Eg|lez|28|se]. 218 | =
@ D x | £ ~ |-~ | N Q | @ k2] M X < a2 = 3£l @ S|l =|w®
SIE]l 22 |=|c|E|S|S]S|Slac|e £ e [3|lele|E8| 2Eg|zE|IBE|eS|e|S]|ae|T]|
< |S]l =5 |S|S|E|lZ|Z)1Z(Z]E|S < T |3|=|c|5E| 5 |6El8xegs| S| =2]|S5|E|<
S|le|l 59 |&a|[x|S|o|0]o|olo|& 13 S [S|u|S kS| > |ks|la28Sg22le |5 ]|a|a|S
A1 1 115 5]50 x| X X X 8 X
B |2 1 115 5]50 x| X X X 8 X
CcC |3 3 1134115 X X X 6 | X
D | 4 3 113 41]35 X X X 6 | X
E| 5 2 113 41]25 X G X1 X X
F |6 3 113 41]35 X E X X 6 | X
G |7 2 113 | 41]25 X E X1 X X
H| 8 3 1134120 X G X X 6 | X
Af1| 9 1 0[0] 5735 X A X X X
Af2| 10 1 0[0] 5760 X A X X X
Af3| 11 1 0[0] 5750 A X X X
Bf1| 12 1 0[0] 5735 X B X X X
Bf2| 13 1 0[0] 51760 X B X X X
Bf3| 14 1 0[0] 5750 B X X X
Sf1| 15 2 ofo] 111 X E,G X X X
Sf2| 16 2 O[O0 111 X Sf1 X X X
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
1) limaisinvian sattuessa maksimiaikaa lyhennetdén kertoimella 0,8
RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma [Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat
OHJAUSTAPA Erillisohjaus
OHJELMA 11
Pyyntétapamuutos 8.8.2012 SK/Traficon
Merkki IMuutos |Pvm. |Suunn. |Tark.

W TAMPEREEN KAUPUNKI
1 LIIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI

Liittyma: VT3 -Teivaala
Nro: 052

Suunn. Piir.no. Pvm.
Tark. 3.3

loma052.xIs




OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- [Minimi- ja Vihredn aloitustapa Maksimiaika- Vihrean Lopetus- JLepotila
tunnus [jako Maksimiajat (s) Pyynté- |Oheispyynnét laskennan lopetustapa viive (s)
OHJ.11 JOHJ12 Jtapa kadynnistystapa
®© - -
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s|E|l 22 [=|ls|E|3|S]|5|3]a|e £ Sle|eclelEel L Eglaclzclesle| e8] T]|e
2lsl s |s|s|E12 212|122 e|E] = s 2= |6s| T |S5E|sasngs|E| =258
S|l 55 |a|xx|[=]J]O0|O0)JO0|0]JO |k x S |Z(wl>S IS > |IXKolaxklaQ=8)lX | T |a|(w]|>
B |2 1 1155
CcC |3 3 113]| 4
D | 4 3 113]| 4
E| 5 2 113]| 4
F |6 3 113]| 4
G |7 2 113]| 4
H| 8 3 113]| 4
Af1| 9 1 0[0]5
Af2| 10 1 0[0] 5
Af3| 11 1 0[0] 5
Bf1| 12 1 0[0] 5
Bf2| 13 1 0[0] 5
Bf3| 14 1 0[0] 5
Sf1| 15 2 O[O0 1
Sf2| 16 2 0O[0] 1
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
1) limaisinvian sattuessa maksimiaikaa lyhennetdén kertoimella 0,8
RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma [Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat
OHJAUSTAPA Erillisohjaus
OHJELMA 11
Péivitetty 10.9.2007 Rter
Merkki IMuutos |Pvm. |Suunn. |Tark.
W TAMPEREEN KAUPUNKI
%F LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyma: VT3 -Teivaala
Nro: 052
Suunn. Traficon Piir.no. Pvm.
Tark. 3.1 31.1.1994

loma052.xIs



ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS TOIMINTAKUVAUS
Pyyntétapa | Muuttuva Kéaynnistyvyys Normaali- |Muu pidennyq §
minimivihred vihred §
2 o | 5
s |z|f - Sl £
3 52| o ™ g . B |2 —~|=
o c | £ ®© o D S~ ® | € [@ —_ Ol B
=53 c|a| € Sl 222 |2l 8 z |2 2
S E 18| = 2| s3o | |2 | @ |3, = o|z|8]T
22 131515 ||l £S5 |2lelslgy =38 |£|c|8|E
22 |c|s|=|c|3|Z| <8 |3|s|8123 258 |2|2|g]|s
Ezs |s|3| E|2|2|5| 442 |c|E|8fgE 323 |&|g|E|2
ziS |E|S|S5|2lm|s| 22E |E|2 3 af <88 |912|%8)|5
B300-1 34 | Bf1 U 8,5/8,5/0 "Pidennys yksittéisille autoille" (4)
B300-2 35 | Bf1 U 8,5/8,5/0
B100-1 36 | Bf3 4/2/12 muuttuva minimi
B100-2 37 | Bf3 4/2/12 ryhmalle Af3
"ESTE B" 38 | Bf3 U 5,5/5,5/0 "jonoalueella autoja”
C1 39| C E K 3,0/2,0/15
C50 40| C M 4/2/8 U 4,0/4,0/0 4
D1 41| D E K 3,0/2,0/15
D50 42| D M 4/2/8 U 4,0/4,0/0 4
E1-1 43| E E U 2,5/1,5/15 korvaa ilmasimen E1
E1-2 E E U 2,5/1,5/15
E30 E M 4/2/8 U 3/3/0
E35 44 | E M 4/2/8 U 3/3/0
E65 451 E [Ce) U 3,5/3/15
E65 F [Ce) U 3,5/3/15
FO 46 E K 2,5/0,5/15
F35 47 M 4/2/8 U 3,5/3,5/0 3,5
G1-1 48| G E U 2,5/1,5/15
G1-2 G E U 2,5/1,5/15
G40-1 49| G M 4/2/8 U 3,5/3,5/0
G40-2 G M 4/2/8 U 3,5/3,5/0
G80 50| G U 4,0/3,2/15
G80 H [(6) U 4,0/3,2/15
G214 halytysajon.ilmaisin toiminta méaéritetdén myéhemmin
HO 51| H E K 2,5/0,5/15
H40 52| H M 4/2/8 U 3,5/3,5/0 3,5
Testien ohjaukset Parametrit
A300-1 Jonotesti A1 Av=6,0
A300-2 Jonotesti A2 Av1=9
A300-1+2 "Este A" Av2=2
B300-1 Jonotesti B1 Av=6,0
B300-2 Jonotesti B2 Av1=9
A300-1+2 "Este B" Av2=2
Muuta:
ILMAISINVIKAVALVONTA
a)jatkuva ilmaisintieto 30 min
b)puuttuva ilmaisintieto 12 h
®
a)-tyypin ilmaisinviasta (jatkuva ilmaisu)
Jilmaisinlogiikan toiminta tulee estaa
kunnes vika on kuitattu. |
A/B300 ja E/G80 estetaan
jatkuvasta iimaisinviasta
|
Uudet ilmaisimet 8.8.2012 SK/Traficon
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.
F TAMPEREEN KAUPUNKI
%65 LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI
Liittyma: VT3 -Teivaala
Nro: 052
Suunn. Piir.no. Pvm.
Tark. 4.2 31.1.1994

loma052.xls



ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS TOIMINTAKUVAUS
Pyyntétapa | Muuttuva Kéaynnistyvyys Normaali- |Muu pidennyq §
. minimivihred vihred §
k7] o | ® 5
s |z|f - gl £
3 52| o ™ g . B |2 —~|=
o c | £ ®© o D S~ ® | € [@ —_ Ol B
=53 c|a| € Sl 222 |2l 8 2 |2 2
S E 218 = 2 s30 |T12|T[3, = o |ml8]®
22 |B|S| 5| |c|E] €S8 |2l <3¢ |=|-|8|¢E
22 |c|s|=|c|3|Z| <8 |3|s|8123 258 |2|2|g]|s
£E28 |g|S| 8|2|2|E| 252 |s|E|2(gE s3s |g|=|E|8
ziS |E|S|S|2lm|s| 22E |E|2 3 af <88 |912|%8)|8
A1-1 11 A E K 3,0/2,0/15
A1-2 2 1A E K 3,0/2,0/15
A100-1 3| A M 4/2/12 U 6,0/5,0/15 | 50| 5
A100-2 4 1 A M 4/2/12 U 6,0/5,0115 | 50| 5| 5
A150-1 5] A M U 3,3/2,8/15 | 2,8
A150-2 6| A M U 3,3/2,8/15 | 2,8
A290-1(1) 71 A[(6)]M 4 "rekkapyynto"
A300-2(1) [ 8 [Ar2[(6 U 15,0/15,0/0 "rekkapidennys” (@)
A290-2(1) 9| A[(6)IM 4 "rekkapyynto"
A300-2(1) [10]Ar[ (6 U 15,0/15,0/0 "rekkapidennys” 8
JONOTESTIA1 | 11 | Af1 U 8,1/8,1/0 "jonopidennys" kaista 1
JONOTESTIA2 | 12 | Af1 U 8,1/8,1/0 "jonopidennys" kaista 2
A300-1 13[Af1] (6) [ M u 8,5/0/0 "p&dsuunnan vaiheen varaus" (5) |
A300-2 14 [ Af1 M U 8,5/0/0 ja lepotilan esto
A300-1 15[ A |(6 U 8,5/8,5/0 "pidennys yksittaiselle autolle” (4)
A300-2 16| A |(6 U 8,5/8,5/0
A100-1 17 | Af3 4/2/12 muuttuva minimi
A100-2 18 [ Af3 4/2/12 ryhmalle Af3
"ESTE A" 19 [Af3 U 5,5/5,5/0 "jonoalueella autoja”
B1-1 20| B E K 3,0/2,0/15
B1-2 21| B E K 3,0/2,0/15
B100-1 22| B M 4/2/12 U 6,0/50/15 | 50| 5| 5
B100-2 23| B M 4/2/12 U 6,0/50/15 | 50| 5| 5
B150-1 24| B M U 3,3/2,8/15 | 2,8
B150-2 25| B M U 3,3/2,8/15 | 2,8
B290-1(1) [26] B[(® M 4 "rekkapyynto"
B300-1(1) [27[Bf2[(6 U 15,0/15,0/0 "rekkapidennys” (@)
B290-2(1) 28] BJ(®|M 4 "rekkapyynto"
B300-2(1) [29]Bf2[ (6) U 15,0/15,0/0 "rekkapidennys” %
JONOTESTIB1 | 30 | Bf1 U 8,1/8,1/0 "jonopidennys" kaista 1
JONOTESTIB2 | 31 | Bf1 U 8,1/8,1/0 "jonopidennys" kaista 2
B300-1 32 [Bf1](6) [ M U 8,5/0/0 paasuunnan vaiheen varaus
B300-2 33 | Bf1 M U 8,5/0/0 ja lepotilan esto @
MUUTA
(‘D Suunnantunteva >10 m pitkat ajoneuvot
havaitsema ILMAISINPARI
limaisun ehdot
1)Ensin saadaan ilmaisu ilm. A/B300
2)limaisu ilm. A/B290 saadaan enintdan 720ms
ilm. A/B300 ilmaisun alkamisen jalkeen.
Pidennys ei saa toteutua, jos ryhméan Af2/Bf2
maksimiaikaa on jaljellda véahemman kuin 6 s
%Jonotesn: kts. Piir. No. R12/ I
limaisinlogiikka saa toimia vain tulosuunnan
padryhman minimivihrean aikana. | |
@ limaisinlogiikka estetaan heti konfliktiryhman
pyynnosta.
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.
F TAMPEREEN KAUPUNKI
‘%5 LIIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Liittyma: VT3 -Teivaala

Nro: 052

Suunn. Piir.no. Pvm.

Tark. 4.1 31.1.1994

loma052.xls



PAKKOETUUKSIEN OHJELMOINTI

ETUUS KONFLIKTI PYYNTO
Ryhmien tilat Pyyntétapa Nopeus Ohjelmointi
Hol ‘E — = E
E g S % € — 2
=123 : e [£]1%]¢2 |
© 2 s |c|2e|E 5 e rl 2 2 o o) 2| &
5 3 g§1z|5]¢ £= = 5 2 s | £|c¢ 2|2
) g E £ E = T = ;Q =4 g = =1 £ § S k7]
£ - ERHEE Esg T || = |2 |el&|E|&|¢ Selite
A,B D 4 [ 6 52_A300-1 300 100 50 0 162 | 80 | prit| O 21
52_A300-2 300 100 50 0 165 | 80 | prit| O 21
G,H E,F B 518 52_G215 215 60 20 0 81 | pri2| O 39
Voasantietd ldnnestd (ilmaisin et. 300m)
lirnarin|Srwantla
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RavitieﬁE.I. Fr
llmarinjdventieltd (Hiitintieltd) (ilmaisin et. 215m)
lirmarinjdrwntia
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—
C> D
I ‘Yaosantla
A ﬂ
(AP DIKES) _h
Ravitie E F
Pakkoetuus limarinjarventieltd 22.11.12 PT
Merkki IMuutos Pvm. |Tark.
’ TAMPEREEN KAUPUNKI
%5 LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
PAKKOETUUKSIEN OHJELMOINTI
Liittyma: Vt 3 - limarinjarventie/Ravitie (Teivo)
Nro: 52
Suunn. PT Piir.no. Pvm.
Tark. 7 22.11.2012
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