SUOJA-AJAT

VAIHTUMISAJAT

PAATTYVA
o|~|o|o|s|w|v]-

PAATTYVA

o(N|o|o|s|w|N|-
I(@(mm|O|O|m|>

OPASTINRYHMAT

g

515 517 nnuu@nuuu
= E-=3 B

CE Fo

~ L= | E

1000 booo

4

—=— Ajoneuvoryhmé
=== Apuryhma (ajon.)
Ioooooonet— Jalankulkijaryhma

Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s)

poistuva ajoneuvo: 10 (kaantyvat 8)

11 (50km/h ja kadntyvat), 13 (60km/h)
jalankulkija: 1,2

saapuva ajoneuvo:

| ]Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti
| Valiton lopetus
Ei lopetusta

> Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti)
O |Estava aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava ryhma)
() |Salliva aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava rynma)

MUUT YHTEISET AJOITUKSET

Minimipunainen 3s
Minimivihre& 2 5s
Maksimiodotusaika 240 s
Kaynnistysjakso 1 5s
Kaynnistysjakso 2 5s
Lopetusjakso 5s

JALANKULKIJAN

VILKKUVIHREA:
E 4s G 4s
F 4s H 4s

KOJE- JA OPASTINVAIHTO 2025

PAIVYSTYSLUOKKA
O Kriittinen luokka

[0 Paivystyksessa
Normaali yllapito

Merkki |Muutos

[Pvm.

|Suunn. |Tark.

TAMPEREEN KAUPUNKI
LIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI

Liittyma: Kuokkamaantie / Ahlmanintie

Nro: 516
Suunn. PT Piir.no. Pvm.
Tark. 2.1 10.7.2009
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhmén |Vaihe- [MInimi- ja Vihreén aloitustapa Maksimiaika- Vihreén lopetustapa Lopetus-Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyyntd-|Oheispyynnot laskennan Maksimiaikaa |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljella on kaytetty
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All 1 1] 3 [6]13[40[+30 X X X X
B |2 1 1] 3 [6]13[40[+20 X X X X
C |3 2 1] 3 [6]7([20[{+30] X D X X X
D | 4 2 1] 3[6]7[20[+10] X C X X X
E |5 2 10 10 X F X X X
F |6 2 10 10 X E X X X
G |7 1 10 X X X X
H |8 1 10 70 X X X X
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
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RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhmé& Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat
OHJAUSTAPA Erillisohjattu
OHJELMA 11 HILJAINEN LIIKENNE
H:n synkronointimaksimi 5.9.25 PT
KOJE- JA OPASTINVAIHTO 2025
Merkki |Muutos |Pvm. |SuunnA |Tark.
' TAMPEREEN KAUPUNKI
%3 LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittym&: Kuokkamaantie / Ahlmanintie
Nro: 516
Suunn. PT Piir.no. Pvm.
Tark. 3.11 10.7.2009
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- [MInimi- ja Vihredn aloitustapa Maksimiaika- Vihredn lopetustapa Lopetus-|Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyyntd-]Oheispyynnét laskennan Maksimiaikaa |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljella on kaytetty
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All 1 1] 3 [6]13]40]+30] X B X X X
B |2 1 1] 3 [6]13]40]+20] X A X X X
Cc |3 2 1] 3 [6]10]20]+30] X D X X X
D |4 2 1] 3 [6]10]20]+10] X C X X X
E[5 2 10 X X X X
F |6 2 10 X X X X
G |7 1 10 X X X X
H |8 1 10 70 X X X X
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RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat
OHJAUSTAPA|Erillisohjattu
OHJELMA 12 ARKIPAIVALIIKENNE
H:n synkronointimaksimi 5.9.25 PT
KOJE- JA OPASTINVAIHTO 2025
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. Tark.
TAMPEREEN KAUPUNKI
LIIKENNEVALOT
LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyméa:  Kuokkamaantie / Ahlmanintie
Nro: 516
Suunn. PT Piir.no. Pvm.
Tark. 3.12 16.6.2017
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ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS MUUTA
Pyyntétapa | Muuttuva Kaynnistyvyys Normaali- [Muu pidennys limaisin-
minimivihre& vihreéd viat
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A0-1 A X 2
A0-2 A X 2
A60 A | X X 6/5/10
A100 A | X X 5/4/10
BO B X X 2
B60 B | X X 6/5/10
B100 B | X X 5/4/10
C0-1 C X X 2
C0-2 C X X 2
C25 C | X X 3/2/10
DO-1 D X X 2
DO0-2 D X X 2
D50 D | X X 5/4/10
E21-22 E | X painonapit
F21-22 F X painonapit
CC/H-1 H X 8 CrossCycle
CC/H-2 H X 8 CrossCycle
Valopilkku A| A | X 0,1 Estoaika 15 s
Valopilkku B B | X 0,1 Estoaika 3 s
Valopilkku C] C | X 0,1 Estoaika 15 s
Valopilkku D| D | X 0,1 Estoaika 30 s
Pyyntd A150 Output 1
Kuitti A-10 Output 2
Pyynto B25 Output 3
Kuitti B-10 Output 4
Pyyntd C100) Output 5
Kuitti C-10 Output 6
Pyyntd D300 Output 7
Kuitti D-10 Output 8
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KOJE- JA OPASTINVAIHTO 2025
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.

TAMPEREEN KAUPUNKI

LIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Liittyma: Kuokkamaantie / Ahlmanintie

Nro: 516

Suunn. PT Piir.no. Pvm.

Tark. 4 10.7.2009
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ERIKOISTOIMINNOT

TOIMINTO KUVAUS Prioriteetti
HALI-ohjaus
Route 1 Ryhmaéat C ja D vihredksi. Max aika 88 sek. Pyyntdetéisyys 367 m. 1
Route 2 Ryhma B vihreéksi. Max aika 92 sek. Pyyntdetaisyys 383 m. 1
Route 3 Ryhméat D ja C vihredksi. Max aika 88 sek. Pyyntdetéisyys 367 m. 1
Route 4 Ryhma A vihreéksi. Max aika 92 sek. Pyyntdetaisyys 383 m. 1
Ratikkaetuus
- 2
Ruuhkanpurku
- 3
Joukkoliikenne-etuudet
Bus A Aiennus ja pidennys. (Nollattavat suunnat C ja D). Estoaika 15 sek. Max aika 90 sek. 4
Bus B Aiennus ja pidennys. (Nollattavat suunnat C ja D). Estoaika 3 sek. Max aika 90 sek. 4
Bus C Aiennus ja pidennys. (Nollattavat suunnat A, B, H). Estoaika 15 sek. Max aika 90 sek. 4
Bus D Aiennus ja pidennys. (Nollattavat suunnat A, B, H). Estoaika 30 sek. Max aika 90 sek. 4
Linkitys
- 5
CrossCycle
CC/H Aiennus ja pidennys (C,D nollataan) 6
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Lisatty nollattavaki myds H. 25.9.25 PT
KOJE- ja OPASTINVAIHTO 2025
Merkki |Muutos |Pvm. |Tark.

TAMPEREEN KAUPUNKI
LIIKENNEVALOT

ERIKOISTOIMINNOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS

Liittyma: Kuokkamaantie / Ahlmanintie

Nro: 516

Suunn. PT Piir.no. Pvm.

Tark. 5 21.2.2025




