RYHMAT

C_f
AT

D Ef

i\

Vapaa oikea

g, -
S

Fiktiivinen ryhmd E on rinnakkainen D:lle. Sen avulla

pidennetddn

VIHREIDEN TILOJEN KULKUKAAVIO

Ohjelmat 11, 12, 13

D:n vihredd rampin ruuhkautuessa.

D (Ef)
=R R
Ohjelma 14
@ @
D (Ef)
iz = M

Lisdtty ohj. 14. 13.6.07 Treen kaupunki/Pia Tuupanen

LEMPAALAN KUNTA
LIIKENNEVALOT

VAIHEKAAVIO

LITTYMA:  Mt130/Vt3 ramppi

NRO: 033 PIIR.NRO: 1
SUUNN. Rami Tervo ARK.NRO:

TARK. PVM: 21.9.2005




LIKENNEMAARAT VK 21 (ajon/vrk)

21.5. — 27.5. sekd SU 20.5.2007 (kaupat auki)

1600/ 1 83061 230,/900(900)

J k Vapaa oikea

g, S
1210/1520,/1770/810(1500) -0

cC — @ 1180/1470/1740/780(1490)

A :

——
5780,/6380,/5830/2480(4300)

ma—to/pe/la/su(su,kaupat auki)

D (Ef)

=R R
@ @ ©,

D (Ef)

iz = M

LEMPAALAN KUNTA
LIIKENNEVALOT

TOIMIVUUS

LITTYMA:  Mt130/Vt3 ramppi

NRO: 033

PIIR.NRO:

0

SUUNN. Pia Tuupanen

ARK.NRO:

TARK.

PVM:

13.6.2007




SUOJA-AJAT

VAIHTUMISAJAT

A L K AV A A L K A
112[3]141[5 1123
A|[B|C|[D]|Ef A[B]|C

5[5

6|6

4| 4

Alo|a]O|~ D>

slo|ja|Moa(<

QPR |IWIN|—
mio|o|w|>

QB |IWIN|—
mo|o|m|>

PAATTYVA

PAATTYVA

OPASTINRYHMAT
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—— Ajoneuvoryhma
=== Apuryhma (ajon.)
1000000000 Jalankulkijaryhma

Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s)
poistuva ajoneuvo: 10 (kaantyvat 8)

saapuva ajoneuvo: 11 (50km/h ja kadantyvat), 13 (60km/h)

| |Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti
| Y Valitdn lopetus
| Ei lopetusta

MUUT YHTEISET AJOITUKSET

Minimipunainen 2s
Minimivihrea 2 6s
Maksimiodotusaika 200 s
Kéaynnistysjakso 1 5s
Kéaynnistysjakso 2 5s
Lopetusjakso 5s

Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti)
-, Esté.ivé alolitusvli.ive (p?f’attyv? ryhm_%i = m?’?r??v? ryhm?)
(| Salliva aloitusviive (paattyva rynméa = maéraava ryhma)

Ryhman D ruuhkapidennys Ef:n avulla 21.9.2006

A:n pysatysviivan siirto 31.7.2006

Merkki

Muutos

|Pvm.

|Suunn. |Tark.

LEMPAALAN KUNTA
LIIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI

Nro:

Liittyma: Mt 130 / Vt3 ramppi

033

Suunn.
Tark.

Rami Tervo

Piir.no.

2

Pvm.

21.9.2005

loma033.xis




OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- [Minimi- ja Vihredn aloitustapa Maksimiaika- Vihrean Lopetus- JLepotila
tunnus [jako Maksimiajat (s) Pyynté- |Oheispyynnét laskennan lopetustapa viive (s)
OHJ.11 JOHJ12 Jtapa kadynnistystapa
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s | 2 S & sl=|lele|le]lelele]| > S|(S] 2|2l 2 |€T|g 8|lg|e =
2|l 8 |2|<g|£ S| 2 g g |[E|Z| T |25 2 |22]c 2G|z glsl&
slsl g8 [2]|elzl=|=e|e]E|g]| = s ls|lo|s|25| 828222658l |E]lc|2|a
c|E]l ¢e2 |esl=|El3|3|3|3]e)|e E 2ls|elec|EC| & Eglecizelesl |||
x|sSl s |s|s|Elz|zZlz|z]le|s]l S T |2|=2=|£|lsc| T |S5elgzegslE|x|5|E <
J|] 55 |a|¥x|=S|]o|Oo]JOo|O]lO|¥]| S |S|u|S XS > |¥xola=agze|k | S]|la|lu]|S
Al 1,2 1[4 [10]40|24]30] 24 X X X
B |2 2 1[4 [10]140[24]30]| 24 X X X
C1l3 1 113512012120 16] X X X X
D |4 3 1[3[5]30[24]20(16] X X X X
Ef | 5 3 20 60 60 X X X X
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
1) limaisinvian sattuessa maksimiaikaa lyhennetdén kertoimella 0,8
D (Ef)
—— B
- !
A_> A_>
RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma [Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat
Ef Ryhma Ef tulee vihreaksi ilmaisimen D110 pitkasta
(yli 5s) ilmaisusta. Ryhmaé pidentaa D:n vihreaa.
OHJAUSTAPA Erillisohjaus
OHJELMA 11ja12
Merkki IMuutos |Pvm. |Suunn. Tark.
LEMPAALAN KUNTA
LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyma: Mt 130 / Vt3 ramppi
Nro: 033
Suunn. Rami Tervo Piir.no. Pvm.
Tark. 3.1 21.9.2005
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- [Minimi- ja Vihredn aloitustapa Maksimiaika- Vihrean Lopetus- JLepotila
tunnus [jako Maksimiajat (s) Pyynté- |Oheispyynnét laskennan lopetustapa viive (s)
OHJ.13 tapa kadynnistystapa
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21l =8 |8|g|< E szl = s |[E| 2] |25 & 22X 28|z s Sls|s
clgl sg |el2lz]l=s(=]lo|a]8]|w | 3 |s|8]ls|Es| 8 l2822|88|5e]lw|S]2|E]w
S|E] 22 |s|s|E|IS[SIS|S]e|e] E e |8l |EQ L2 I|EgIoE|BEeS|e| S| ]e
22 s < ke 4 Of © (9} 9} <t
< |S| €5 |S|s|s)1z|z|lz|z|E|SE < T |32l |ss| T |cE|gx|SgS|E|=|S5|E|<
J|] 55 |a|¥x|=S|]o|Oo]JOo|O]lO|¥]| S |S|u|S XS > |¥xola=agze|k | S]|la|lu]|S
Al 1,2 14 [10]30 X X X
B |2 2 114 [10]30 X X X
C1l3 1 113|5]15 X X X
D[4 3 1[3]5]80 X X X
Ef |ei kaytdssa
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
1) limaisinvian sattuessa maksimiaikaa lyhennetdén kertoimella 0,8
Ohjelmaa 13 kdytetddn Ideaparkin avaisten yhteydessa
-ohjelma kytketaan paalle rampin ruuhkautuessa
D (Ef) -palautetaan normaaliohjaukseen rampin jonon purkauduttua
[ — - B Jh $ -ohjelma poistetaan kojeelta, kun tilanne normalisoituu
A_> A_>
RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma [Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat
OHJAUSTAPA Erillisohjaus
OHJELMA 9
Merkki IMuutos |Pvm. |Suunn. Tark.
LEMPAALAN KUNTA
LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyma: Mt 130 / Vt3 ramppi
Nro: 033
Suunn. Rami Tervo Piir.no. Pvm.
Tark. 3.13 23.11.2006
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman [Vaihe- [Minimi-ja Vihrean aloitustapa Maksimiaika- Vihrean lopetustapa Lopetus-|Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyyntd-|Oheispyynnét laskennan Maksimiaikaa |Maksimiaika viive (s)
tapa kdynnistystapa on jaljella on kaytetty
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slsl s2 |2l2|2|8|El2|x| = | 3 |s|els|2s| 8 (2glagsglselsgsglse]lx|C]e|s]a
S| E o Q0 c| T |E|lE|2]ac|Q IS @ [S|lol o |E8] 2 |= 2|z Elo E|eSle EloE|eSle|Slel(m|o
< = c cl| = £ x < £ [Bl=x] &£ |c 8| € |Ex @ 2 Clclc|s
= |3>| £ S|T|E)ls|s|E|E S, s |[3|Z] £ |cc| T |ceElgFSRECeFNEILE S| X5 |<
T | x S |la|lx|s|lz|=]|0|x x S ([S|lu] S |kxs > |xo|lafag=2|la82g=Ls(Slalals
Al 1l 1,2 11 4 [10]40]32 X X X X X
B | 2 2 11 4 [10]40]32] X X X X X
C |3 1 11 3 [5]20]16] X X X X X
D| 4 3 11 3 [5]30]24] X X X X X
Ef | 5 3 60 X X X X X
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
1) limaisinvian sattuessa maksimiaikaa lyhennetaan kertoimella 0,8
D (Ef)
- B ON
= C —
f —— A ON
El
VIH B

RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS

OHJAUSTAPA Erillisohjaus

OHJELMA 14

Ryhma |Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat

2.7.07 PiaTuupanen

Merkki |Muulos |Pvm. |Suunn. |Tark.
W TAMPEREEN KAUPUNKI
| LIKENNEVALOT
LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyma: Mt130 / Vt3 ramppi pohjoiseen
Nro: 33
Suunn. PiaTuupanen Piir.no. Pvm.
Tark. 3.14 13.6.2007
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ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS TOIMINTAKUVAUS
Pyyntdtapa | Muuttuva Kaynnistyvyys Normaali- ~ [Muu pidennyq ®
minimivihrea vihred ®
Q
S © c
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g 5 |¢ T e S
H s5|® s % g |2 2
2 21| 8 o] 58 w | 2 [@ =l
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T | & S22 -0 E S| (222 cac g 2|11 3]13
E5% |2|2|s|3|2|E| 222 |2|5|2gg 835 |E|5|2]z
s |E|Z|S|S|E|E] sas | 8|53 25 283 s l5|sl3
Fius S|o|o|S|m|S] 22 || |(5|@C <oE S|L|3]S
A1-1 11 A X X 1 1,0
A1-2 31 A X X 1 1,0
A60-1 4 1A X X 4 4,0
A60-2 6] A X X 4 4,0
A100-1 5[ A X X 2,7
A100-2 71 A X X 2,7
A200T A X 6 Kaytossa 10s maksimiaikalaskennan alt
B1 8|B X X 1 1,0
B80 10] B X X 5 5,0
B120 9B X X 4
B250 1| B X X 8 Kaytossa 10s maksimiaikalaskennan alt
C1 2| C X X 3/2/10
C50 12| C X 3/2/115 X 3,5
D1 14| D X X 2
D50 13| D X 3/2/115 X 3,5
D110 15| D X X 5
D110 Ef X 10 Yhtenéisen 10s iimaisun tayttyessa
D1 Ef [ 5 ryhma Ef kéynnistyy ja pidentad ryhman
D50 Ef 3,5 vihreda.
K

Kayttdonoton yhteydessa 11.10.2006 rter
Tutkan ja tAhtéyspisteen siirto 31.7.2006

Merkki IMuutos IPvm. |Suunn. ITark.

LEMPAALAN KUNTA
LIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS

ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Liittyma: Mt 130 / Vt3 ramppi

Nro: 033

Suunn. Rami Tervo Piir.no. Pvm.

Tark. 4 21.9.2005
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