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OPASTINRYHMAT
- Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti
- Valitdn lopetus JALANKULKIJAN VILKKUVIHREA:
| Ei lopetusta ryhménrd| 5
Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti) ryhmanimil| c
Yy Estava aloitusviive (paattyva rynma = maaraava ryhma) ®) s
:.j Salliva aloitusviive (paattyva ryhméa = maaraava ryhma)
RV/1
-: Merkki |Muutos |Pvm. |SuunnA |Tark.
MUUT YHTEISET AJOITUKSET
Minimipunainen 2s TAMPEREEN KAUPUNK
Minimivihrea 2 6 s
— Ajoneuvoryhma Maksimiodotusaikeé 200 s LIIKENNEVALOT
=== Apuryhmé (ajon.) Kaynnistysjakso 1 5s LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
mum  Jalankulkijaryhma Kaynnistysjakso 2 5s OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI
2-aukkoisia lis&opastinryhmia Lopetusjakso 5s Liitty mé Pirkankatu - Mustanlahdenkatu |k

Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s)

poistuva ajoneuvo/raitiovaunu 10 (kaéntyvét 8)
saapuva ajoneuvo: 11 (50km/h ja kaantyvat), 13 (60km/h)

Nro: 316
Suunn.  Tampereen kaupunki Piir.no. Pvm.
Tark Pia Tuupanen 2 5.10.2018
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhmén [Vaihe- [Minimi- ja Vihreén aloitustapa Maksimiaika- Vihreéan Lopetus-|Lepotila
tunnus |jako Maksimiaj at (s) Pyyntd- | Oheispyynnét laskennan lopetustapa Jviive(s)
tapa kaynnistystapa
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VVAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
1) limaisinvian sattuessa maksimiaikaa lyhennetaén kertoimella 1,0
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PAKKOETUUDET

Ryhmd Vihreaks tulevat rynmat

OHJAUSTAPA[ETrillisohjaus

HALI 1 AB

OHJELMA 11

Jalankulkuryhmien pyyntétapa  5.6.23 PT

RV-ryhmien minimit 15.11.19 Tampereen kaupunki / PT

Merkki |Muulos |Pvrn, |Suunn. ITark.

TAMPEREEN KAUPUNKI
LIIKENNEVALOT

LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI

Liitty ma: Pirkankatu - Mustanlahdenkatu jk
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhmén [Vaihe- [Minimi- ja Vihreén aloitustapa Maksimiaika- Vihreéan Lopetus-|Lepotila
tunnus |jako Maksimiaj at (s) Pyyntd- | Oheispyynnét laskennan lopetustapa Jviive(s)
tapa kaynnistystapa
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RV-ryhmien minimit 15.11.19 Tampereen kaupunki / PT
Merkki |Muuios |Pvrn, |Suunn. ITark.
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LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
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ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS TOIMINTAKUVAUS
Pyyntdtapa | Muuttuva Kaynnistywys Normaali- |Muu pidennyj
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A0 A X 3/1.5/15 X 5
A8 laskeva, poistuva 209:een
B60 B X 3/1.5/15 X 5
B-8 laskeva, poistuva 315:een
C21-22 C X painonapit
Valopilkku A X X 0,1
Valopilkku B X X 01
Pyyntd A etaisyys 35 m, estoaika 5 s
Kuitti A
Pyynto B etaisyys 25 m, estoaika 5 s
Kuitti B
RV1P (142 m) pwtéa RVLin etuutta
RV1K RV pytad RV1:n etuutta punaisen aikana
RV1K RV kuittaa RV1:n etuuden
RV2P (118 m) pwtaa RV2:n etuutta
RV2K RV kuittaa RV2:n etuuden
RV2K RV pytaa RV2:n etuutta punaisen aikana
Etuus RV1 RV X X 0,1
Etuus RV2 RV X X 0,1
RV-ILMAISINTIETOJEN VALITYS LITTYMIEN VALILLA Merkki [vuutes [pom. Jswm— Jra

ILMAISIN  |TIETOLITTYMASTA  |TIETO LITTYMAAN

RVIP 315 TAMPEREEN KAUPUNKI
RV2P (K5) 209 LIIKENNEVALOT

RVIP 209

RV2P 315 LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS

ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Littyma: Pirkankatu - Mustanlahdenkatu jk
Nro: 316

Suunn. Tampereen kaupunki Piir.no. Pvm.
Tark Pia Tuupanen 4 5.10.2018
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