SUOJA-AJAT

VAIHTUMISAJAT

|| on 1-aukkoinen nuoliryhma

—— Ajoneuvoryhméa
= === Apuryhma (ajon.)
noonoooon0 Jalankulkijaryhméa

Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s)
poistuva ajoneuvo: 10 (kaantyvat 8)
saapuva ajoneuvo: 11 (50km/h ja k&antyvat)

jalankulkija: 1,2

MUUT YHTEISET AJOITUKSET
Minimipunainen 2s

Minimivihrea 2 6s
Maksimiodotusaika 200 s
Kaynnistysjakso 1 5s
Kaynnistysjakso 2 5s
Lopetusjakso 5s
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OPASTINRYHMAT JALANKULKIJAN
Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti VILKKUVIHREA:
ED Valitén lopetus F 25s
J L Ei lopetusta G 25s
Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti) H 4s
3 noononooon Esta_iva alo_itusv_i_ive (paattyva ryhma = maéraéva ryhma)
> = H = «__ Salliva aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava ryhma)
. = —=— DB
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TAMPEREEN KAUPUNKI
LIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS

OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI

Liittyma: Kalevan puistotie / Imarinkatu
Nro: 412
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhméan [Vaihe- [Minimi-ja Vihreadn aloitustapa Maksimiaika- Vihrean lopetustapa Lopetus- |Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyynt6-]Oheispyynnot laskennan Maksimiaikaa  |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljella on kaytetty
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All 1 1] 3| 6]10[|50f +20 X X X X X
B |2 1 1] 3| 6]10[|50f +20 X X X X X
C |3 2 415115 X *) X X X X
D |4 3 1]13]|4]5]20 X X X X X
E |5 2,3 11 3]14|5(30 X D,**) X X X X
F |6 4 10 X G X X X X
G |7 4 9 40 X F X X X X
H |8 1,4 8 X X X X X
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AIENNUSNOLLAUKSET

*) C k&ynnistyy, jos vaiheella 3 tai 4 on pyyntd JA A ei ole lepotilavaiheessa

**) E:lle oheispyynt6 C:n vihre&sta.

Ryhméan G CrossCycle -pyynt6 nollaa A:n ja B:n.

Pyytavd Nollattavat Pyytava Nollattavat
A DG OHJAUSTAPA Erillisohjaus, paiva
B CDEG OHJELMA 11
PAKKOETUUDET
Ryhma |Vihreéksi tulevat ryhmat
Merkki IMuutos |Pvm. |Suunn. |Tark.

W TAMPEREEN KAUPUNKI

LIIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI

Liittyma: Kalevan puistotie / limarinkatu
Nro: 412

Suunn. Piir.no. Pvm.
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhméan [Vaihe- [Minimi-ja Vihreadn aloitustapa Maksimiaika- Vihrean lopetustapa Lopetus- |Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyynt6-]Oheispyynnot laskennan Maksimiaikaa  |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljella on kaytetty
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Al l 1 3 10|50 +20 X X X
B 2 1 1] 3 ]6[10[50] +20 X X X X
C | 3 ]ei kaytossa
D |4 3 11 3]14|5(20 X E X X X X
E |5 11 3]14|5(20 X D X X X X
F 6 2 10 X G X X X X
G |7 2 9 40 X F X X X X
H |8 1 8 X X X X X
VAIHEKAAVIO
Vikatilanteessa maksimiaikoja pienennetaén kertoimella 0,8
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AIENNUSNOLLAUKSET Ryhmaéan G CrossCycle -pyyntd nollaa A:n ja B:n.
Pyytava Nollattavat Pyytéva Nollattavat
A DG
B DEG
OHJAUSTAPA Erillisohjaus, hiljainen liikenne
PAKKOETUUDET OHJELMA 12
Ryhma |Vihreéksi tulevat ryhmat
Ff TAMPEREEN KAUPUNKI
E LIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyma: Kalevan puistotie / limarinkatu
Nro: 412
Suunn. Piir.no. Pvm.
Tark. 3.12 14.12.2022
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhméan [Vaihe- [Minimi-ja Vihreadn aloitustapa Maksimiaika- Vihrean lopetustapa Lopetus- |Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyynto- laskennan Maksimiaikaa  |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljella on kaytetty
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All 1 3 10|50 +20 X X X X
B |2 1 3 | 611050 +20 X X X X
C | 3 ]ei kéytossa
D | 4 3 415120 X E X X X X
E |5 3 415120 X D X X X X
F |6 2 15 X G X X X X
G |7 2 15 40 X F X X X X
H |8 1 8 X X X X
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AIENNUSNOLLAUKSET
Pyytava Nollattavat

Pyytéva Nollattavat

Ryhmaéan G CrossCycle -pyyntd nollaa A:n ja B:n.

A DG
B DEG

OHJAUSTAPA Erillisohjaus, stadionin purku
PAKKOETUUDET OHJELMA 15

Ryhma |Vihreéksi tulevat ryhmat

Ff TAMPEREEN KAUPUNKI
E LIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI

Liittyma: Kalevan puistotie / limarinkatu
Nro: 412

Suunn. Piir.no. Pvm.
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ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS MUUTA
Pyyntétapa | Muuttuva Kaynnistyvyys Normaali- |Muu pidennys limaisin-|
minimivihrea vihrea viat
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Fus S|IS|E|G|2|am|S| 22 |E|S|3aF =82 S|SB eE=sg S| 2 Selite
Al A 10{ 24 ImFlow
A3 A X 2 10( 24
A25 A | X 3,2/2,3/10 10( 24
A50 A | X 2,6/2,6/10 10| 24
B1-1 B 10( 24 ImFlow
B1-2 B 10)| 24 ImFlow
B3-1 B X 2 10) 24
B3-2 B X 2 10( 24
B30-1 B | X X 3,9/2,8/10 10( 24
B30-2 B X X 3,9/2,8/10 10( 24
B80-1 B | X X 5,1/5,1/10 10) 24
B80-2 B | X X 5,1/5,1/10 10) 24
Cl A 10| 24 ImFlow
C3 A X 2 10) 24
C25 A | X X 3,2/2,3/10 10
Cl C 10| 24 ImFlow
C3 C X3 2
C25 C X X 3,2/2,3/10 10|24
DO D X 2
D15 D | X X 2,7/2,7/110 10) 24
D50 D | X X 5,0/5,0/10 10) 24
EO E X 2 10( 24
E15 E | X X 2,7/2,7/110 10) 24
D50 E | X X 5,0/5,0/10 10) 24
F11-12, F21-F23 F | X 10 Painonapit
G11-12, G21-G23 G | X 10 Painonapit
L1 10 ImFlow jattokela
L2 10 ImFlow jattokela
L3 10 ImFlow jattokela
PP1-PP2 5 Laskenta
PP2-PP1 5) Laskenta
PP3-PP4 5 Laskenta
PP4-PP3 5 Laskenta
PP5-PP6 5 Laskenta
PP6-PP5 5) Laskenta
Valopilkku Al A | X X 0,1/0,1/0 estoaika 4 s
Valopilkku B1 B | X X 0,1/01/0 estoaika 12 s
CC/G-1 G | X X 6
CC/G-2 G | X X 6
Pyyntd A40 output 1
Kuitti A-10 output 2
Pyyntd B130 output 3
Kuitti B-10 output 4
GTU-1 G | X X 0,1 Optio
GTU-2 G | X X 0,1 Optio
MUUTA:
Lisatty C1 logiikka ja valvonta-ajat 4.10.2024 Ramboll/Jhi
W TAMPEREEN KAUPUNKI
LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI
Liittyma: Kalevan puistotie / limarinkatu
Nro: 412
Suunn. Piir.no. Pvm.
Tark. 4 14.12.2022
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