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OPASTINRYHMAT
vapaa Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti
,A;A L woikea valiton lopetus JALANKULKIJAN
E Ei lopetusta VILKKUVIHREA:
1: B Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti) ei
c x—D Estgva alo_ltusv_l_lve (pft_f_;lttyv_g ryhmft = maaraava ryhm_(_;\)
Salliva aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava ryhma)
A
G 4 «_ RV2 Lisatty RV1 ja RV2 opastimet 12.11.2018 Traficon / JT
RV1—»> Lisé&tty ryhma G 14.8.2018 Traficon / JT
MUUT YHTEISET AJOITUKSET BUSSIETUUS Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.
F% Minimipunainen s ryhmat:
Minimivihrea 2 s ABE ’ TAMPEREEN KAUPUNK]|
— = Ajoneuvoryhma Maksimiodotusaika s i%;
---= Apuryhmé (ajon.) Kaynnistysjakso 1 s PAKKO-OHJAUS LIIKENNEVALOT
wooooonen - Jalankulkijaryhma Kaynnistysjakso 2 s ryhmét: LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
Lopetusjakso S OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI
Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s) Liittyma: Hervannan valtavayla / Vuohensillankatu
poistuva ajoneuvo: 10 (k&antyvat 8) lm Nro: 536
saapuva ajoneuvo: 11 (50km/h ja kaantyvat), 13 (60km/h) KYLLA Suunn. PT Piir.no. Pvm.
jalankulkija: 1,2 Tark. 2 15.9.2011
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- [MInimi-ja Vihre&n aloitustapa Maksimiaika- Vihreén lopetustapa Lopetus-Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyynt6- |Oheispyynnét laskennan Maksimiaikaa |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljella on kaytetty
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All 1 1[5 ]8]15|35[+30 X X X X X
B |2 1 1[5 ]8]15|35[+30 X X X X
Cc |3 4 13 1015 X X X X X

D | 4 4 13 1015 X X X X X
E|5 3 1| 3 ]4]10)25[+20] X X X X X

F |6 2 1({3]4]10]15 X X X X X

G |7 2 1(3]4)10]15 X X X X X

RV1| 8 5|/3]5 30 X X X X X

RV2| 9 5|/ 3]5 30 X X X X X
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lepotila
RV1 ja RV2 vihreidt pakko-ohjauksella

PAKKOETUUDET JA AIENNUSNOLLAUKSET

Pyyntd Pakko-ohjaukset
RV1 RV1 vihreaksi
OHJAUSTAPA Erillisohjattu
RV2 RV2 vihreaksi OHJELMA 11
HALIL ACG vihreaksi RV-ryhmien minimivireat 5112009 Traficon /JT
Lisatty RV1 ja RV2 opastimet, pakkoetuudet 12.11.2018 Traficon / JT
HALI2 B D vihreaksi Lisatty G, vaihejarjestysmuutos, pakkoetuudet 14.8.2018 Traficon / JT
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.
HALI3 E vihreéksi
TAMPEREEN KAUPUNKI
HALI14 F vihreédksi LIKENNEVALOT
BUS A D E F G nollataan LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
BUSB C E F G nollataan Liittyma: Hervannan valtavayla / Vuohensillankatu
Nro: 536
BUS E A B CDF G nollataan Suunn. PT Piir.no. Pvm.
Tark. 3.11 15.9.2011




ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS MUUTA
Pyyntdtapa | Muuttuva Kaynnistyvyys Normaali- [Muu pidennys limaisin-
minimivihre& vihred viat
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Al-1 1 A X X 2/1/10
Al-2 2 A X X 2/1/10
A90-1 3 A I X X 6/5/10 4,5
A90-2 4 A | X X 6/5/10 4,5
A140-1 5 A | X X 4/3/10
A140-2 6 A | X X 4/3/10
B1-1 7 B X X 2/1/10
B1-2 8 B X X 2/1/10
B90-1 9 B | X X 6/5/10 4,2
B90-2 10 B | X X 6/5/10 4,2
B140-1 11 B | X X 4/3/10
B140-2 12 B | X X 4/3/10
Cl 15 D X X 2
C45 16 D | X X 4
D1 17 D X X 2
D35 18 D | X X 3
E1l-1 21 E X X 2
E1-2 22 E X X 2
E35 23 E | X X 3 2,0
E60 24 E | X X 3/2/10
F1 19 F X X 2
F45 20 F 1 X X 4/3/10
G1 G X X 2
G35 G | X X 3
Valopilkku Al A | X X 0,1 Estoaika 13s
Valopilkku B1 B | X X 0,1 Estoaika 21s
Valopilkku E1 E | X X 0,1 Estoaika 14s
Pyynté A250 Output 1
Kuitti A-10 Output 2
Pyynt6 B400 Output 3
Kuitti B-10 Output 4
Pyynt6 E190 Output 5
Kuitti E-10 Output 6
Lisatty G 14.8.2018 Traficon / JT
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.

ﬁf TAMPEREEN KAUPUNKI
LIIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Liittyma: Hervannan valtavayla / Vuohensillankatu

Nro: 536

Suunn. PT Piir.no. Pvm.

Tark. 4.1 15.9.2011
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ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS MUUTA
Pyyntdtapa | Muuttuva Kaynnistyvyys Normaali- [Muu pidennys limaisin-
minimivihred vihrea viat
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RV3K1 /K2 pyytaa RV1:n suunta
(etaisyys 210) P1->P2
RVAK1 /K2 | pyytaa RV1:n suunta
(etaisyys 230 K2->K1
RV1K1 /K2 kuittaa RV1:n suunta|
K1->K2
RV2K1 /K2 kuittaa RV1:n suunta]
K2->K1
RV2P1 /P2 7 pyytda RV2:n suunta
(etaisyys 340) P1->P2
RV1P3/P4 | pyytaa RV2:n suunta
(etaisyys 120 P3->P4
RV2K1 /K2 kuittaa RV2:n suunta
K1->K2
RV1K1 /K2 kuittaa RV2:n suunta
K2->K1
RV1P1 /P2 pyytaa RV3:n suunta
(etaisyys 140) P1->P2
RV1P3 /P4 | pyytaa RV3:n suunta
(etaisyys 100 P3->P4
RV3K1 /K2 kuittaa RV3:n suunta|
K1->K2
RV4K1 /K2 kuittaa RV3:n suunta
K2->K1
RV2K1 /K2 pyytda RV4:n suunta
(etaisyys 240) K1->K2
RV1K1/K2 | pyytaa RV4:n suunta
(etaisyys 210 K2->K1
RV4K1 /K2 kuittaa RV4:n suunta
K1->K2
RV3K1/K2 kuittaa RV4:n suunta,
K2->K1
RV1K1 pyytda RV1:n
punaisen aikana
RV2K1 pyytda RvV2:n
punaisen aikana
Etuus RV1 RV1] X X 0,1 maksimikesto 60 s
Etuus RV2 RV2] X X 0,1 maksimikesto 60 s
Etuus RV3 RV3] X X 0,1 1 [maksimikesto 60 s
Etuus RV4 RV4] X X 0,1 1 [Jmaksimikesto 60 s

1) RV3 ja RV4 etuuksien ollessa aktiivisia, ovat VAROVA-valot pylvaissa 10 ja 11 toiminnassa

RV-ilmaisimien toiminta

12.11.2018 Traficon / JT

Merkki

|Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.

ﬁf TAMPEREEN KAUPUNKI
LIIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Liittyma: Hervannan valtavayla / Vuohensillankatu

Nro: 536

Suunn. PT Piir.no. Pvm.

Tark. 4.2 15.9.2011
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