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JONOTESTI

Odota
iimaisua
joro-

iimaisimelta

asetatl = Av

anna pulssi
Jjonopidennys-
logilikaan

o

asetat2 = T1

Sl

aseta =12

i

aseta T1 = t1

ALKU

Testi suoritetaan jonoilmaisimeita saata-
vasta iimaisusta. Kun testi on suoritettu,
niin j&&d&4n odottamaan seuraavaa iimai-
sua. Liikkennevirtaa tarkasteliaan liuku-
vasti kolmen auton (=ilmeisun) ryhmiss4.
Kun asetetut jonokritserit tAyttyvat, niin
tulosuunnan p&&opastinryhm#fle tal jono-
puryhmélle annetaan vihre&n pidennys.

Parametrin "t1° arvoksi asetaan alka-arvo "Av*, joka
on ensimméisen ja kolmannen ilmaisun suurin sallittu
aikasro sekunteina.

Jos T1 =0, niin kyseinen auto el "kuulu®
jonoon ja se méAritetéén uuden mahdol-
lisen jonon ensimméiseksi autoksi.

Jos T1 < 0, niin kyseisen ilmaisun aiheuttanut
auto hyveksytédn mahdollisen jonon autoksi
numero kaksi.

Jos T2 < 0, niin on saatu kolme limaisua gjan-
jaksossa, joka on lyhyempi kuin asetettu aika-
véli "Av". Jono on slis havalttu, joten tulosuunnan
padopastinryhmé4 tal joncapuryhmés ohjaavaan
iimaisinlogiikkaan annetaan lmaisupulssi.

Parametrin "2 arvoksl asetaan ensimméisen ja
toisen auton (= ilmaisun) vélinen alkaero sekunteina
= lagkurin T1 arvo kyseisellé hetkell&

Laskuri T2 on aikalaskuri, joka pienenee alkuarvosta
0,1 s askelin kohti nollaa. Laskurin alkuarvoksi ase-
tetaan parametrin "2* arvo.

Laskuri T1 on aikalaskuri, joka plenenee alkuarvosta
0,1 s askelin kohti nollaa. Laskurin alkuarvoksl ase-
tetaan parametrin *t1° arvo jokalsesta iimaisusta.
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VAIHEEN SOPIVAN LOPETUSHETKEN ETSINTA
PAARYHMAN NORMAALIVIHREAN AIKANA =
"SUUNNITTAINEN LOPETUS" -TESTI

apuryhmé Sf2 = ryhmien 2, 1(f3) ja 2(f3) konfliktiryhm#

<J—— pédiryhmé 2

apuryhmd 1(f3) - - - > A Vo < - - - apuryhmé 2(f3)
1 | 1

patryhma 1 ——> : t 1 1
lI ; - valinta-alue V2 jonoalue J2
jonoalue J1  valinta-alue V1 B S S A S R e

PERIAATE:

SUUNNITTAINEN LOPETUS tapahtuu seuraavella periaatteslla:

Ryhma& 1 punaiseksi ja likenneohjattu fopetusvilve ryhmélle 2, Jonoalueella ei ole lopetuksen estavéd jonoa, kun
jos alue V1 on tyhjé ja aluailla J1 ja J2 ei ole lopetuksen estivid apuryhmd 1(f3) / 2(f3) on lepovihredlla.
jonoja.

Apuryhméit Sf1 ja Sf2 saavat cheispyynntn

Ryhmé 2 punaiseksi ja likennechjattu lopetusviive ryhmélle 1,
yh P = jeiilops o sivusuunnan pééryhmilta.

jos alue V2 on tyhj4 ja alueilla J1 Ja J2 ei ole lopetuksen estévid

jonoja.
Whmé 1= "'A‘ ryhmé 2= E
Testi on kéynnistettiva
ryhmé 1(f3) = i m ryhma 2(13) = & ALKU sivusuunnan apuryhmén
lopetusviive t1 = lopetusviive 2 =_& s aloittaessa eikél pégisuunnan
V ryhmén 1/2 vihreéin pattyessé,
tost kaynnlstyy testi kéynnistyy koska jompikumpi ryhmista 1/2
apuryhman St apuryhmén Sf2 on saattanut olla likenteen
aloittaessa aloittaessa puuttuessa koko ajan punaisefia.
*aloittamassa’ =
ryhmén suoja-
laskenta on
kéynniss&
"tulossa'= ryhma 1 on saanut
ryhméiia on loptusviiveen muuta
pyynts ja kautta, joten uutta
aloitusiupa ¢l anneta
LV (2, ) LV (1, 1) vihreéksl jaéneelle
ryhmélle 1 on annettava
¥ ¥ lopetusviive t1 sekuntia,
jottaryhmien 1 ja 2
=3 v ptyihotin
ero el muodostu lilan suureksi
testl kiynnistyy teat] kiynnistyy
ryhmen 1 ryhméin 2
vihretin pastytty vihreain pastyttys
PUN 1(f3) PUN 2(f3)
apuruhma 3 punaiseksi
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SUUNNITTAISEN LOPETUKSEN
ESTAVAN JONON TESTAUS =
‘ESTE" -TESTI

Odota
iimaisua

fono-
iimeaisimelta

aseta t1 = Avi % .

Y

aseta 2 = Av2 n

Testi suoritetaan jonolimaisimelta saatavasta iimaisusta.
Kun testi on suoritettu, jasdasn odottamaan uutta iimaisua.
Testin avulla pyritin arvioimaan joncalueelia olevien autojen
sijainti. Jos jonoalueella on keksi tai ussampla autoja ja ne
ovat Idhempdénd liittyméé kuln etaisyys (valinta-galue + lope-
vilveen alkana kuljettava matka), niin suunnittaista lopetusta
ol péastetd kéynnistymaén. T4mA ei koske maksimigjan
téyttymisesté kéynnistyvés lopetusviivetta.

Parametrin "t1* arvoksi asetaan alka-arvo *Av1®, joka
on jonoaluesn pituus sekunteina.

Parametrin *t2" arvoksi asetaan alka-arvo *Av2", joka
on sekunteina (jonoalue - *tiukennetiu valinta-alue").

Jos Ti>t1 -2 (= Z ) tal T1 <12, niin kyssisen
IImaisun aiheuttanut auto *asetetaan jonon ensimméi-
seksi autoksi®,

asetaT1 =t1 —)-( ALKU j

Laskuri T1 on alkalaskuri, joka plenense alkuarvosta
0,1 s askelin kohti nollaa. Laskurin alkuarvoksi ase-
totaan parametrin "t1" arvo jokalsesta iimalsusta.

Laskuri T2 on aikalaskuri, joka plenenee alkuarvosta
0,1 s askelin kohti nollaa. Laskurin alkuarvoksi ase-
tetaan parametrin *22* arvo.

pulssi lopetusta
estéavadn limal-

sin logiikkaan

asetaT2=0 |—m= aseta Ti =11

Jos T1 > 2 mutta pienempi kuin t1 - 2, niin gjanjakson t2 kuluessa
toteutuu tianne, jossa ensimmaéinen ja toinen auto ovat sellaisella
etéisyydela liittymésts, ettd ne ehtisivéit valinta-alueelle suunnittaisen
lopetuksen kaynnistamén lopetusviiveen alkana. Kun Kyseinen shto
toteutuu, niin suunnittaisen lopetuksen k&ynnistymists estévaa esto-
apuryhmaa ohjaavaan Imalsinlogilkkaan annetaan pulssi.

Jos koimannesta autosta saadaan limaisu akavalillg, joka on pienempi
kuin t2 (kaavion kohta “uusl limaisu®), niin apuryhmén iimaisinlogiik-
kaan ennetaan pulssi valittsmést (T2 nollataan).
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