SUOJA-AJAT

VAIHTUMISAJAT

A L K A

112|13[4 9

A[B|]C|[D J
5

||

INENIEN o [°)

glo|u|lo|m|o|<

v|o|o|o|m|o >

PAATTYVA

PAATTYVA

©ofo(N|o|uo|s|w|N|-
c|T|OMmm[o|O|w|>

©ofo(N|o|uo|s|w|N|-
c|T|OMmm[O|O|m|>

OPASTINRYHMAT

"

o —
H @E@ -« 0D

1030003000

> O

—ar
- J
1000000000

G

F (G on kaksiaukkoinen)

Lopetus vaihtumisaikojen mukaisesti
Valitén lopetus
Ei lopetusta

—— Ajoneuvoryhméa
=== Apuryhméa (ajon.)
0mnononot - Jalankulkijaryhmé

Poistumis- ja saapumisnopeudet (m/s)
poistuva ajoneuvo: 10 (kaantyvat 8)
saapuva ajoneuvo: 11

jalankulkija: 1,2

MUUT YHTEISET AJOITUKSET

Minimipunainen 2s
Minimivihreéd 2 6s
Maksimiodotusaika 200 s
Kaynnistysjakso 1 5s
Kaynnistysjakso 2 5s
Lopetusjakso 5s

Ohjelmallinen vaihtumisaika (ei-todellinen konflikti)
Estava aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava ryhma)
Salliva aloitusviive (paattyva ryhma = maaraava ryhma)

[PANVYSTYSLUOKKA
Kriittinen luokka
Paivystyksessa
X |Normaali yllépito

JALANKULKIJAN
VILKKUVIHREA:

H 25s
J 25s
KOJEVAIHTO 2024
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. |Tark.

TAMPEREEN KAUPUNKI
LIKENNEVALOT

LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS

OPASTINRYHMIEN PERUSOHJELMOINTI

Liittyma: Sotilaankatu/Pullerikinkatu
Nro: 650

Suunn.  PT

Piir.no.

Tark.

2

Pvm.
10.7.2024

loma650.xis



OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- |MiInimi-ja Vihredn aloitustapa Maksimiaika- Vihredn lopetustapa Lopetus-|Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyyntd-]Oheispyynnot laskennan Maksimiaikaa |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljiella on kaytetty
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All 1 1] 3 |5]20]45[+20 X X X X
B |2 1 1] 3 |5]20]45[+20 X X X X
C |3 3 1] 3 |5]10]15 X X X X X
D | 4 3 1] 3 |5]10]25 X X X X X
E[5 2 1] 3 |[5]15]15 X F X X X X
F |6 2 1] 3 |5]15]20{+20] X E X X X X
G |7 3 [ 5[10[25 X D X X X X
H | 8 2 10 65 X X X X X
J 9 1 13 65 X X X X X
VAIHEKAAVIO MUU OHJELMOINTI
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RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma |Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat OHJAUSTAPA Erillisohjaus (hiljainen liikenne)
OHJELMA 11
KOJEVAIHTO 2024
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunr|. |Tark.
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LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI
Liittyma: Sotilaankatu/Pullerikinkatu
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OPASTINRYHMIEN OHJELMOINTI

Ryhman |Vaihe- |MiInimi-ja Vihredn aloitustapa Maksimiaika- Vihredn lopetustapa Lopetus-|Lepotila
tunnus |jako maksimiajat (s) Pyyntd-]Oheispyynnot laskennan Maksimiaikaa |Maksimiaika viive (s)
tapa kaynnistystapa on jaljiella on kaytetty
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All 1 1] 3 |5]20]45[+20 X X X X
B |2 1 1] 3 |5]20]45[+20 X X X X
C |3 3 1] 3 |5]10]15 X X X X X
D | 4 3 1] 3 |5]10]25 X X X X X
E |5 2 1] 3 |5]15]15 X F X X X X
F |6 2 1] 3 |5]15]20]+20] X E X X X X
G |7 3 3 | 5[10]25 X D X X X X
H | 8 2 10 65 X E,F X X X X
J 9 1 13 65 X X X X X
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0hj.12: arkisin klo 8-18
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RYHMIEN TOIMINTAKUVAUS
Ryhma |Vaihekuuluvuus, aloitus- ja lopetustavat OHJAUSTAPA Erillisohjaus (paivaohjelma)
OHJELMA 12
KOJEVAIHTO 2024
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunr|. |Tark.

TAMPEREEN KAUPUNKI
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LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
OPASTINRYHMIEN OHJAUSTAPAKOHTAINEN OHJELMOINTI

Liittyma: Sotilaankatu/Pullerikinkatu
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Suunn. PT Piir.no. Pvm.

Tark. 3.12 10.7.2024

lomag50.xIs




ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

ILMAISIN PYYNTO PIDENNYS MUUTA
Pyyntotapa | Muuttuva Kéaynnistyvyys Normaali- |Muu pidennys limaisin-
minimivihre&d vihre&d viat
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Al 3 A X X 2
A60 2 A | X X 6/5/10
A100 1 A | X X 5/4/10
Bl 6 B X X 2
B60 5 B | X X 6/5/10
B100 4 B | X X 5/4/10
Cl 8 C X X 2
C25 7 C | X X 3
D1 10 D X X 2
D25 9 D | X X 3
E1l 11 E X X 2
F1-1 13 F X X 2
F1-2 15 F X X 2
F20-1 12 F X X 2.5
F20-2 14 F X X 2.5
H21-23 H | X painonapit
CC/J-1 J | X X 8 CrossCycle
CC/J-2 J | X X 8 CrossCycle
Valopilkku A1 A | X X 0,1 Estoaika 22 s
Valopilkku B1 B | X X 0,1 Estoaika 22 s
Valopilkku F2 F | X X 0,1 Estoaika 8 s
Pyyntd A300 Output 1
Kuitti A-10 Output 2
Pyyntd B300 Output 3
Kuitti B-10 Output 4
Pyyntd F100 Output 5
Kuitti F-10 Output 6
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LIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ILMAISINLOGIIKAN OHJELMOINTI

Liittyma: Sotilaankatu/Pullerikinkatu

Nro: 650

Suunn. PT Piir.no. Pvm.
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ERIKOISTOIMINNOT

Erikoistoiminto Toiminnon kuvaus Prioriteetti
HALI-ohjaus
Route 1 Ryhmé E vihreéksi. Max aika 108 s. Pyyntdetéisyys 450 m. 1
Route 2 Ryhmat B ja D vihredksi. Max aika 96 s. Pyynttetaisyys 530 m. 1
Route 3 Ryhmé F vihredksi. Max aika 108 s. Pyyntdetaisyys 450 m. 1
Route 4 Ryhmét A ja C vihredksi. Max aika 72 s. Pyyntbetaisyys 400 m. 1
Joukkoliikenne-etuudet
Bus A Pidennys ja aiennus (D,E,F,J nollataan). Max aika 90 sek. 2
Bus B Pidennys ja aiennus (C,E,F,J nollataan). Max aika 90 sek. 2
Bus F Pidennys ja aiennus (A,B,C,D,J nollataan). Max aika 90 sek. 2
CrossCycle
CCh Pidennys ja aiennus (D,E,F nollataan). 3
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F (G on kaksiaukkoinen)
Hali-etuusreittien numerointi 16.6.25 PT
KOJEVAIHTO 2025
Merkki |Muutos |Pvm. |Suunn. Tark.
? TAMPEREEN KAUPUNKI
v LIIKENNEVALOT
LIIKENNEVALOSUUNNITELMA, AJOITUS
ERIKOISTOIMINNOT
Liittymé&: Sotilaankatu/Pullerikinkatu
Nro: 650
Suunn. PT Piir.no. Pvm.
Tark. 10.7.2024
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